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Una amplia gama y varios robots industriales
contribuyen a la automatizacion, al ahorro de
mano de obra y al aumento de la eficiencia.

Robots SCARA Robots cartesianos
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erie erie
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Robots articulados

verticales
Serie T VM Serie TV
serie TVL

La estrecha integracion y sinergia de la ingenieria mecanica y las tecnologias de control
electronico dieron origen a los robots industriales de Shibaura Machine.

Toda la experiencia en tecnologias de disefio y produccion adquirida a lo largo de su larga
historia como fabricante de maquinas se refleja en sus maquinas de alta calidad y en los
controladores que las dirigen.

Se ha establecido una gama de tres categorias de robots, cada una de las cuales va de la
mas compacta a la mas grande.

Ayudan a proporcionar soluciones optimizadas de automatizacion industrial, o que resulta
en un aumento de la productividad y en la reduccion de la mano de obra y de los costes.



Nueva informacién de producto

Nueva gama de robot [Robot SCARA Serie THE THE600 / THE400

Nuevo estandar en el robot SCARA
Alto rendimiento para satisfacer las
necesidades de automati

m Se logran al mismo tiempo una trayectoria de
movimiento precisa, funcionamiento a alta ve
gran capacidad de carga

m Robots SCARA de alto rendimiento y alta
rigidez con un mecanismo y funciones de
control completamente redisenados

® Adecuado para el proceso de montaje e
inspeccion de equipos electronicos y
componentes de automoviles donde la
precision es crucial

THE400 y THE&00 para satisfacer las necesidades de
automatizacion de un tiempo de ciclo mas rapido.

El THE600 es una nueva linea de la serie THE.
Combinado con el nuevo controlador TS5000, con
su rendimiento de control de vanguardia y sus
funcionalidades de red, y con el nuevo teach pendant
TP5000, contribuye a mejorar la eficiencia, la calidad
y conseguir un rapido retorno de la inversion en
instalaciones de automatizacion.

THE400 montaje en techo {(opcional)

Robot SCARA Caracteristicas clave THE600
Longitud de brazo 600 (325 + 275) mm
T H E6 0 0 2 Masa de carga méaxima 12 kg
Para mas detalle Tiempo de ciclo estandar 0,31 seg
. . . ) Momento de inercia permitido 0,25 kgm?
Longitud del brazo 600 mm, el tiempo de ciclo estandar Repetioiidad XY +0,01 mm
esta en el nivel de 0,3 segundos (con carga de 2 kg), de la posicion Z (gje 3) +0,01 mm
momento de inercia permitido 0,25 (kgm?); se consiguen C (eje 4, rotacion) +0,005 deg
mavimientos rapidos con cargas pesadas. Cantietzsion 55000
Caracteristicas clave THE400

Robot SCARA

Longitud de brazo 400 (225+175) mm

T H E40 0 : Masa de carga méaxima 5kg
Paramas detalle  Tiempo de ciclo estandar 0,39 seg

. . . , Momento de inercia permitido 0,06 kgm?

Longitud del brazo 400 mm, el tiempo de ciclo estandar es de P~
= = = Repetibilidad X-Y +0,01 mm
0,39 segundos (con carga de 2 kg), momento de inercia permitido de la posicion Z@pd) i
de 0,06 (kgm?); se logra al mismo tiempo una trayectoria de ; — :
movimiento precisa, movimientos rapidos y cargas pesadas i 4 tacion =i
P ! p y cargas p : Controlador TSL3000, TSL3000E

El THE40Q es un robot que le aporta una alta rigidez con un
mecahismo y funciones de control completamente redisenados.

TP5000

Mejora del manejo y funcionalidad

Con el panel tactil a color de 7 pulgadas, se consigue
un manejo intuitivo. Con un area de visualizacion mas
grande, los programas y los datos de posicionamiento
pueden revisarse de un vistazo. Con la visualizacién en
pantalla dividida, se pueden mostrar dos conjuntos de
datos uno al lado del otro, para por ejemplo, visualizar
la posicion actual y monitorizar el programa.

Disefiado para ganar productividad
Arrangue rapido, listo en 30 segundos desde el
encendido. Mdltiples idiomas intercambiables en
la configuracidn, (previstos japonés, inglés, chinoy
coreano). Conmutacion del modo maestro AUTO/
MANUAL con el interruptor en el teach pendant.

Controlador robot TS5000

Mejoras en la precision y
sincronizacion gracias a un mejor
rendimiento de los servos. Mejoras en
el rendimiento de las comunicaciones
y un ratio de adquisicion de datos
rapido preparado para la loT.

Un tiempo de control mas rapido (tres
veces mas rapido que el modelo anterior)
da como resultado una precision y
sincronizacion mejoradas. La CPU y
Ethernet mejoradas facilitan la rapida
transmision de los datos internos.

Teach pendant

Para mas detalle Para mas detalle




Productos destacados

Herramienta de programacion de robots de nueva generacion TSAssist

Potente herramienta en todas las fases de las
instalaciones de automatizacién, desde la planificacion,
la instalacién hasta la puesta en marcha.

Robots SCARA, robots articulados verticales

@ Simulacion 3D de Alto Rendimiento @ Programa de edicién altamente funcional

B Simulacién precisa con comprobacion de colisiones, B Escritura inteligente (sugerencias de palabras clave)
visualizacion del lugar, temporizador (medicion del ® Pantalla por objeto, pantalla dividida
tiempo de ciclo) . ®m Edicién de puntos (informacion sobre puntos

= CO|OC3?|OH de piezas de trabajo smples ymodelos 3D adquiridos); ordenar, buscar, funciones de filtro

m Carga piezas CAD 3D y guarda la simulacion 3D en un ® En el modo de edicién 3D, el robot puede guiarse
archivo de video arrastrando el raton o haciendo clic en las superficies

® Vista multiangulo de los modelos de los objetos.

Caracteristicas principales
@ Facil funcionamiento @ Solucion funcional

Diserio de pantalla facil de entender e intuitivo interfaz de cinta, funcién Un entorno de simulacién para una linea de produccion que incluye
de ajuste rapido de ventana para paneles de control personalizables. multiples robots puede ser archivado en una carpeta.

@ Soporte para multiples idiomas
Se puede cambiar entre el inglés, el chino {tradicional y simplificado) y el
japonés. TSAssist permite una colaboracion fluida con las
instalaciones en todo el mundo

Los principiantes lo entenderan facilmente y podran aprender
rapidamente las habilidades de programacion de los robots. Para los
programadores experimentados, TSAssist ayuda a programar de forma
eficiente gracias a las numerosas opciones de personalizacion.

Por favor, visite nuestra pagina web para mas detalles.

Sistema de reconocimiento de vision de robot TSVision3D

Una facil automatizacion de
aplicaciones de Bin-picking

Robots articulados verticales

Configuraciones del sistema

El paquete consiste en una camara estéreo, Eihernet Hub

software para PC e iluminacion LED [Luztep]  [Camara esieo] e Software PC_
® Medicion 3D en tiempo real y de alta precision con [ 1 s
una camara estereoscopica <_l
B Proyeccion de patrones aleatorios por LED de alta I
luminosidad A
® Procesamiento de imagenes de alta velocidad (30 =cooids
fps) y de alta precisién y—

2 . . . Controlador del robot
® Con mayor profundidad, se pueden incluir mas

piezas de trabajo por caja
Funciones del software

® Facil registro de modelos
m Facil calibracién (registro de las coordenadas
del robot y la camara)
® Registro de la posicion de la caja y funcién de  Por favor, vea los videos de los robots
prevencion de interferencias https://www.youtube.com/watch?reload=9&v=DK9rtdZRat0
® Control para el érea de trabajo del brazo

Por favor, visite nuestra pagina web para mas detalles.




Robots SCARA

El movimiento rapido vy la alta capacidad de carga contribuyen
a mejorar la productividad de la automatizacion

a Especificaciones
2 20 kg 20kg opcionales del robot
c 1.050 mm 1.200 mm
~
- ® Brida de herramientas para el
2 18 montaje de los efectores finales
= ® | argo recorrido del eje (-2)
é 17 ®Tipo de montaje en el techo (-T)
= TH850A TH1200A ® Capuchon del eje Z (-C)
= % ® Fuelle de proteccion para el eje Z
B
® Apoyo de la categoria de
15 seguridad 3
© Ejes adicionales (eje transversal,
14 THE600 eje de la mufieca, etc.)
® Disefno a prueba de polvo y
13 salpicaduras (-IP)
® Disefo de sala limpia (-CR, -CRB),
etc.
12 THL900 *Para detalles como la disponibilidad de una
especificacion de opciones para cada modelo
1 10 k 10k de robot, por favor revise los catélogos y hojas
técnicas o contactenos.
10
10 k
9 1.008 mm ‘
8
7
6 THE400
5
-
. ]
3 |
2 N
¥ Por favor, vea los videos de los robots
550 s
. = Los robots SCARA en accién
https://www.youtube.com/watch?v=f7o5qgcEl7|
0
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1.600 1.700 1.800
Longitud del brazo (mm)
Robots SCARA de alta velocidad vy alta precision Robots SCARA de peso ligero
Longitud del brazo: 650 a 1.200 mm Longitud del brazo: 800 a 1.200 mm
Modelo TH650A TH850A TH1050A TH1200A THL800 THL900 THL1000 THL1200
Longitud del brazo 650 mm 850 mm 1.050 mm 1.200 mm 800 mm 900 mm 1.000 mm 1.200 mm
181 brazo + (300+350) (350+500) (550+500) (700+500) (350+450) (450+450) (550+450) (750+450)
Masa de carga méxima 10 kg 20 kg 20 kg 20 kg 10 kg 10 kg 10 kg 10 kg
Robots SCARA de alta velocidad y alta precision | Robots SCARA de alta velocidad y atociclo | Robots SCARA de peso ligero
Longitud del brazo: 450, 550 mm Longitud del brazo: 550, 700 Longitud del brazo: 300 a 700 mm
Modelo TH450A TH550A THP550 THP700 THL300 THL400 THL500 THL600 THL700
Longitud delbrazo 450 mm 550 mm 550 mm 700 mm 300 mm 400 mm 500 mm 600 mm 700 mm
(Jetbrazo + (200+250) (300+250) (300+250) (350+350) (125+175) (225+175) (200+300) (300+300) (400+300)
Masa de carga méxima 5kg 5 kg 2 kg 10 kg 5 kg 5 kg 10 kg 10 kg 10 kg
Controlador Opciones del controlador principal
© Ejes adicionales © Fecha de posicién de @ Panel de funcionamiento
® Polaridad de lasefial de E/S  funcion de enganche  separado
*TipoN  *Tipo P ® Funcion correcta (control ® Marcado CE y KC
Modelo TS3000 TS3100 TSL3000 TSL3000E ® Sefiales de E/S adicionales  de velocidad constante)
Modelos TH450A TH650A  TH1200A THL300 THL600 THL900 ® Sincronizacion del @ Conectividad de la red de campo
de robots TH550A TH850A  THP700 THL400 THL700 THL1000 transportador *PROFIBUS  ©DeviceNet
THP500 TH1050A THL500 THL800 THL1200 ® Cables de E/S «CO-Link  Ethemet/IP
*EtherCAT  *PROFINET

Por favor, visite nuestra pagina web para mas detalles. https:/www.shibaura-machine.co.jp/en/product/robot/lineup/th/index.htm!



申し送り
ノート注釈
グラフのX軸（Longitud del brazo）にある4桁数値にもカンマが使用されておりましたのでピリオドへ修正しております。




Robots articulados verticales | | gass oo fberad adecuados para

< 2 — -
& Especificaciones
a 1 opcionales del robot
8 Serie TVM
=3 18 900 mm
b ®Tercer brazo hueco
3 - © Panel de E/S con electrovalvulas
3 de tres vias incorporadas
g ® Panel de E/S Puerto Ethernet
= o ® Disefio de sala limpia (ISO clase 3)
[(e] .
= " © Montaje en techo
1.200 mm i
Serie TV
14 © Resistente a polvo y gotas (IP65)
© Disefio de sala limpia (ISO clase 3)
13 © Montaje en techo
® Panel de E/S con electrovalvulas
12 de tres vias incorporadas
® Resistente a polvo y agua (IP67) *
11 * Solo para la parte de TV1000H
Serie TVL
10
' 1.000 mm ® Panel de E/S con electrovélvulas
5 de tres vias incorporadas
© Resistente a polvo y gotas (IP65)
© Disefno de sala limpia (ISO clase 3)
8 *Para detalles como la disponibilidad de una
especificacion de opciones para cada modelo
de robot, por favor revise los catalogos y hojas
7 técnicas o contactenos.
6
5
e
4 ‘r—l—}—‘
-
3 - | ‘
T
2 Por favor, vea los videos de los robots
A Robots articulados verticales en accion
https://www.youtube.com/watch?v=TkO52y6ZGYE
700 mm
0
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1.300 1400 1500 1600 1700 1.800
Longitud del brazo (mm)
Serie TVM Serie TV
Modelo TVM900 TVM1200 TVM1500 TV800 TV1000 TV1000H
Longitud del brazo 900 mm 1.200 mm 1.500 mm 800 mm 1.000 mm 1.000 mm
Masa de carga méxima 20 kg 15 kg 10 kg 5kg 5kg 10 kg
Serie TVL Controlador
Modelo TSL3100 TSL3100E TS3100 TSL3200E
Modelos de TVL500 TV800 TVM900
robots TVL700 TV1000 TVM1200
TV1000H TVM1500
Modelo TVL500 TVL700 Opciones del controlador principal
Longitud del brazo 500 mm 700 mm © Sefiales de ® Conectividad de la red de campo ® Ejes adicionales
” ) — ) . E/S adicionales  [spROFIBUS  *DeviceNet ~ CC-Link
Mesadecargaméxima 3 kg (hacia abajo: 5 kg) 4 kg (hacia abajo: 5 kg) ® Cables de E/S oEthernet/P *EtherCAT  ©PROFINET

Por favor, visite nuestra pagina web para mas detalles. https:/www.shibaura-machine.co.jp/en/product/robot/lineup/tv/index.html



申し送り
ノート注釈
グラフのX軸（Longitud del brazo）にある4桁数値にもカンマが使用されておりましたのでピリオドへ修正しております。




X Robots cartesi fiabl Aail fi ' flexibl
Robots de coordenadas cartesianas | et ctesarcsfeesy sgescon confoueoores s

& 300 .
= I I N sr‘de L N Especificaciones
@ Serie BA-lI BA3-60 | AiEi T hon ™ | 2s0ka/1s0at700mm ) opcionales del robot
= Uso de carga pesada e o o
= 200 3 3 — <. BA3-60 ARl 200 ko / 150 2 4.450 mm _,)* ® Disefo de sala limpia
3 i ] X ® Resistente al polvo
= TBATEN oo v S ® Motor en marcha, tipo
@ : de recorrido largo, etc.
5 j = ; *Para detalles como la
o - fonami Slid Slid di ibilidad d
3, 100 | Sé—:‘rle BA-IIld' —KBA3-30 Aec T ™ | Rbiayto0a 1250mm BA3'50 0k /150a4480mm > | especificacion de opciones para
o SO de Carga media 2 B > | cada modelo de robot, por favor
3_ " Pl BA3-10 ﬁﬁé‘iﬁ’;a;“gii‘am por g(l)ul:l(gr 100 a 1.250 mm > revise los cat/éllogos y hojas
Q'L | | [ técnicas o contactenos.
= oo [l
5 | LT
50 ‘ '
/ " " O,
40 ‘ §A3'30?J||$7200a3.200mm BA3-50 EEihrelerbiel 570023500 RA
[ H L . | h I - |
30 S('ier:e BA-llll BA3-T7D| Accionamienio por | et 30 kg /502700 mm
Uso de la carga ligera 7 o Ta/de & T
fffffff s BASTSE T WGRE |
' 4 N
I [ C dentad Slider
20 | o LBA3'1 Y impuisad W kg /100 a2.550 mm P
|
|
|
10 BA3-T5D)| AIeiente Por | Sider 10 kg /502 500 mm >
‘ 7
{ ST v
5 o . /AN |
BAS-T4D et Varladedgmie ¥ 7|
! *Tipo de deslizador
*Tipo de mesa
*Tipo de barra
5 3212 kg /50a 700 mm
A ila d j rie BA-
s B S e e g ggmepacm%_ 7777777777
, de un solo eje
: |
o
Por favor, vea los videos de los robots
Robots de coordenadas cartesianas en accion
https://www.youtube.com/watch?v=hH7_iSvk43A
1 : [ T 7
10 20 30 40 50 100 200 300 400 500 1.000 2.000 3.000 5.00(

Longitud de carrera (mm)

Ejemplos tipicos de especificaciones de ejes cartesianos

Numero de ejes 2 ejes 2 ejes Nimero de ejes 3 ejes 4 ejes
Tipo de coordenadas Combinacion X-Y Combinacion X-Z Tipo de coordenadas Combinacion X-Y-Z Combinacion X-Y-Z-R
Controlador
CA25-M40 CA25-S40
Modelo CA25-M10 CA25-M80 CA25-S10 CA25-580
Tipo Unidad maestra Unidad maestra Unidad esclava Unidad esclava

Opciones del controlador principal

NGmero de ejes 2 ejes 2 ejes ® Sefales de © Conectividad de la red de campo
E/S adicionales ©CC-Link ® DeviceNet
Tipo de coordenadas Combinacion Z-Y Combinacién Y-Z o Ethernet/IP

Por favor, visite nuestra pagina web para méas detalles.  https:/www.shibaura-machine.co.jp/en/product/robot/lineup/axis/index.html



申し送り
ノート注釈
グラフのX軸（Longitud del brazo）にある4桁数値にもカンマが使用されておりましたのでピリオドへ修正しております。




Valores de desplazamiento de masa y centro de
gravedad de la pieza de trabajo y de la
herramienta combinados

4

2 | Requisitos ambientales del lugar de instalacién

Tipos de ambiente: general, sala limpia, a prueba de polvo y salpicaduras, etc.

4

3 Requisitos de cobertura de area
y configuraciones de instalacion

Por favor, revise el dibujo de las dimensiones
externas (archivo CAD) de cada modelo para el
area de trabajo (area de cobertura).

Por ejemplo: Configuracién estandar en el suelo,

Un ejemplo de
area de trabajo
configuracién opcional en el techo, etc. SCARA

Por ejemplo: Para un robot SCARA, si se requiere la opcién
de largo recorrido vertical (Z).

. 4

4 Los patrones de movimiento del robot y
velocidad (tiempo de ciclo)

. 4

5 Requisitos de longitud del cable, la distancia
entre el robot y el controlador

Por favor, consulte la tabla de especificaciones de cada modelo

para conocer las longitudes de cable estandar.

Por ejemplo: Hay disponibles longitudes de cable opcionales y una bandeja de
cable movil opcional.

Directrices para la seleccion de robots

Para seleccionar un modelo de robot, por favor considere los siguientes factores:

6 | Requisitos del controlador

Por favor, consulte la tabla de especificaciones de cada
modelo para ver las opciones de control disponibles.
Por ejemplo: se requieren sefiales de E/S adicionales.

Por ejemplo: se requiere una conectividad opcional de bus campo.

.

7 | Teach pendant (opcional)

Por favor, seleccione segun el tipo de robot.

Para SCARA Yy los robots articulados verticales  Para robot cartesiano

TP3000
(Modelo de alta gama)

. 4

TP1000 (Estandar) TPH-4C

8 | Software PC

Por favor, seleccione segun el tipo de robot.

TCPRGOS SF-98

Software de Software de asistencia  Software de ayuda a
asistencia a la a la programacion la programacion para
programacion para para TCmini (PLC los robots
SCARA Yy robots incorporado), SCARAyY  cartesianos
articulados verticales  robots articulados

verticales

*El documento presenta una vision general de nuestra linea de productos de robots. Para detalles completos, como datos de especificaciones, archivos CAD de
dimensiones externas, consulte el folleto de cada modelo y nuestra pagina web. Y, por favor, pdngase en contacto con nuestros representantes de ventas con

cualquier pregunta que pueda tener.

SHIBAURA MACHINE CO,, LTD.

Control Systems Sales Department, Control Systems Company
2068-3, Ooka, Numazu-shi, Shizuoka-ken 410-8510, Japan
TEL:[81]-(0)55-926-5032 FAX:[81]-(0)55-925-6527

www.shibaura-machine.co.jp/
[=l5

* El contenido incluido en este catalogo esta sujeto a cambios sin previo aviso para reflejar las mejoras.
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